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Sistema de monitoreo de pozo
“Smart-ESP”




Unidad Electrdnica de principal

Unidad Electrdnica de respaldo

Sistema de monitoreo de pozo “Smart-ESP” aseguran un monitoreo sostenido en
tiempo real de todos los pardmetros de fondo de pozo practicamente necesarios
para el sistema de bomba sumergible eléctrica (ESP), como la presidon y temperatura
de admision de la bomba, la temperatura del aceite / bobina del motor, las
vibraciones del motor, las fugas de corriente y la descarga de la bomba presion, asi
como hasta 24 parametros opcionales dependiendo del equipo adicional usado con
el sensor (es decir, unidad de medicion de frecuencia de rotacién del motor, etc.)
Los datos proporcionados por “Smart-ESP” ayudan a proteger el ESP, aumentan su
vida util y optimizan el proceso de produccién de petréleo. La alta confiabilidad del
nuevo sistema de monitoreo de fondo de pozo estd garantizada por dos médulos
electronicos independientes dentro del sensor de fondo de pozo: el principal esta en
funcionamiento, mientras que el de espera esta apagado. Si el médulo principal
falla, el sistema puede cambiar al médulo en espera, ya sea por orden del operador
) automadaticamente, asegurando una operacion sin problemas del sistema.

Disefio redundante doble y componentes hi-rel.

Monitoreo preciso

oteccion interna contra sobretensiones de hasta 4000 V en caso de falla a

ra en la linea eléctrica o el cable ESP

inistro confiable de datos, incluso cuando el voltaje del punto Y del

aumenta hasta 1000 V y la resistencia de aislamiento del cable ESP

ye hasta 10 kOhm

de fondo de pozo de metal a metal para proteger contra la e

ocional)

go de presién DH hasta 8700 psi.
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Comunicaciones

UNIDAD DE SUPERFICIE

* 1RS485y1RS232/RS485

* 1 USB-host

* 8 Salidas analdgicas 4-20mA / 0-10V

* 8 Entradas analdgicas 4-20mA / 0-10V

*  Ethernety Wireless (GPRS) para SCADA.

Gabinete IP65 o Superior (A solicitud del cliente)
Temperatura de trabajo -40 - +70°C
Tamano de la pantalla 6”

Datos en pantalla

Representado en digitos

Tamano de Memoria

10 MB

Datos después de guardar en
una memoria USB

Puede representarse en la PC en forma de digitos o
tablas utilizando un software especial

Proteccion de la bomba

1 relé de disparo para el apagado ESP por alto Tmot,
bajo Pi, altas vibraciones y falla a tierra

Protocolos de intercambio de
datos con VFD.

UNICONN, INSTRUCT, IRZ-TMS1, IRZ-TMS2,
ELEKTON-TMSN1, ELEKTON-TMSNZ2, BORETS y otros
protocolos de comunicacion basados en MODBUS

Conexion directa a PC

Permite monitoreo de datos en tiempo real en PC

Idioma del menu

Inglés (otro a peticion)




TABLERO DE SUPERFICIE

Comunicaciones

RS485 & RS232.

Gabinete

P23

Temperatura de trabajo

-60 - +70 °C

Protocolos de intercambio de
datos con VFD.

UNICONN, INSTRUCT, IRZ-TMS1, IRZ-TMS2,
ELEKTON-TMSN1, ELEKTON-TMSN2, BORETS y otros
protocolos de comunicacidn basados en MODBUS

CHOKE

Gabinete

IP54 o Superior (A solicitud del cliente)

Temperatura de trabajo

-55-+85 °C



Presion de admision

Rango** 0-5700 psi
Resolucién 0.1 psi
Exactitud* +0.5%FS
Tiempo de actualizacion <5s

Rango*** 0-150°C/0-180 °C

Resolucién 0.01°C
temperatura de admision

Exactitud* +t1%FS

Tiempo de actualizacion <30s

Rango 0-250 °C
Aceite de motor o temperatura del | Resolucion 0.01°C
devanado Exactitud* +1%FS

Tiempo de actualizacion <30s

Rango 0-5¢g

Resolucién 0.01g
Vibraciones del motor (X, Y, Z)

Exactitud* t5%FS

Tiempo de actualizacion

<30s

Resistencia de aislamiento (fuga de
corriente)

Rango

0-10 MOhm (0-20 mA)

Resolucion

1 KOhm (0.001 mA)

Exactitud

+2-5% FS (+/- 0.05 % FS)

Tiempo de actualizacion

<30s

presion de descarga

Rango**

0-5700 psi

Resolucion

0.1 psi

Exactitud*

+5%FS

Tiempo de actualizacion

<30s
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Conexién y transmision de
datos.

El sensor DH estd conectado al punto Y del motor; La
alimentacion y la transmisién de datos se realizan a través del
cable ESP, la linea de control hidraulico para medir la presién
de descarga.

Adaptador de motor

Disefiado en base al dibujo motorizado.

Material del equipo de fondo
de pozo

Acero al carbono con
revestimiento anticorrosion o
acero inoxidable.

Sensor de fondo de pozo y
adaptador de motor D-sub

Tubo hidraulico Acero inoxidable

Sensor de fondo de pozo

Diametro interior £ 95 mm (3,74 ”’), rosca de caja de 8/8 "UE /
2-3 " en la parte inferior (u otra a peticién)

D-sub

OD £92 mm (3.62 ”’) 3-1 / 2 'caja de EUE y roscas de pasador
(u otras a pedido)

D-sub diametro interior del
orificio

>62 mm (2.44")

Opciones de medicidn de
temperatura del motor

Pin térmico para la temperatura del aceite del motor vy el
conector del termopar para la medicién de la temperatura del
bobinado del motor




